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1. Umumi miiddaalar

Subbakalavr pese-ixtisas darecasi veron “Avtomatika sistemlerinin istisman”
ixtisasinin tshsil programi “Tehsil haqqinda” ve “Pess tehsili hagqinda” Azarbaycan
Respublikasinin ganunlarina, Azsrbaycan Respublikasi Nazirler Kabinetinin ve Tahsil
Nazirliyinin muivafiq qerarlan ile tesdiq edilmis subbakalavr pese hazirhigini hayata
keciran tadris programlarinin hazirlanmasini tenzimlasyan miivafiq hiiquqi senad va
gaydalara uygun hazirlanmisdir.

Yiuksak texniki pese tohsili programlarn (kurikulumlar) tslim naticelari ve mazmun
standartlarini, tedris fenn/modullarini, heftelik dars ve dersdenkenar masgsle
saatlarinin migdarini, pedaqoji prosesin tagkili, talim naticelerinin giymatlandiriimasi
sistemini 6zlinds aks etdiran senaddir.

Tohsil Programi (kurikulum) tabeliyindan, miulkiyyat névinden ve teskilati-hlqugqi
formasindan asili olmayaraq Azarbaycan Respublikasinda foaliyyst gostaren ve hamin
ixtisas Uzre subbakalavr hazirhigini heyata kegiran bitin pese tohsili misssissleri
t¢tin macburidir.

Strukturda istifads olunan isarsler:
iTP — ixtisas (i1zre Tohsil Programi
UK — timummadeni kompetensiyalar
PK — pesa kompetensiyalari

Avtomatika  sistemlerinin  istismari ixtisasi Gzra  tehsil  programlarinin
manimsanilmasinin normativ miuddati va mazunlara verilan ixtisas deracesi:

ixtisasin sifri ve adu: 030214 Avtomatika sistemlarinin istismari

Ixtisas qrupu / Igtisadi Avtomatlasdiriimis texnologiyalar ve istehsalat

sektorlar:

Ixtisas deracasi: 030214 “Avtomatika sistemilarinin istismari”ixtisas
Uizro subbakalavr

Kreditlerin sayi: 180

AzMKC saviyyosi: 5

ISCED kodu: 0714 Electronics and automation

istinad edilan kvalifikasiya
standartlar ve kodlari:

Tohsil formasi ve miiddati: Oyani, Tam orta tehsil bazasindan 3 il;

Umumi orta tahsil bazasindan 4 il.

Masgulluq imkanlar: Muxtslif ssnaye sahalari 1zra istehsal milassisaleri,
texniki xidmat ve servis markazlori

030214 «Avtomatika sistemlsrinin istismar ixtisasi» ixtisasi “Azerbaycan
Respublikasinin dmurboyu tehsil tizre Milli Kvalifikasiyalar Cargivesi’nin (AzMKC) 5-ci
saviyyasina uygundur.

Tahsil programi Gzre bir semestra 30 kredit miisyysnlagdirilir. Bir kredit telebsnin
auditoriya ve auditoriyadanksnar 30 saatliq isina berabardir. Talabanin 5 (bes) glinlik
is rejiminde heftelik auditoriya ve auditoriyadan-ksnar yikinin Umumi heacmi 45
saatdir. Telebanin haftslik isinin hacmi 1,5 kreditdir. Buraxihs dovlst ve semestr

imtahanlarina hazirliga, imtahanin verilmasine ve tacribaslsrin kegirilmasina ayr|imi
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her bir hafts 1,5 kredits bsrabardir. Teleba Uglin har semestrde 30 kredite qader
modul va fanlarin tadrisi musyysanlasdirilir. Miveffagiyystle tehsil alan telebalars slave
ddenis etmaden tshsil aldigi ixtisas Uzre slave modul (modullar) segmays icazs verilir
ve bitin hallarda bir semestrda telebanin goéturdlyt kreditlerin sayr 40-dan ¢ox
olmamalidir.

Mueayyan olunmus kreditin talebs tarsfindan yidilmasi macburidir. Kreditlari misyyan
sabsblerdasn gazanmayan (gazana bilmayan) tslebenin hamin modul/fenn (zro
akademik borcu galir. Cari semestrde milayyen ssbabdan imtahanda (imtahanlarda)
istirak etmayan ve (ve ya) hamin semestrde akademik borcu yaranmis tslebays
ndvbati semestrin darslori baglayanadek bir defe hamin imtahani (imtahanlari) vermak
imkani yaradilir. Blave olaraq teleba har bir semestrde modul (fenni) dinlemaden
akademik borcu svvalki semestrde (semestrlorde) yaranmis iki modul {zre (her
moduldan bir defe olmaqla) ds imtahanda istirak eds biler.



2. “Avtomatika sistemlorinin istismari” ixtisasi lizre mazunlarin ixtisas xarakteristikasi

va kompetensiyasi

21 Subbakalavrin ixtisas xarakteristikasi.
2.1.1 Pega faaliyyatinin asas istiqamstlari (vezife ve funksiyalar):

Avtomatika sistemlarini layihslondirmak

Senayenin mixtslif sahslerins inteqrasiya

Avtomotaka sistemlarina texniki qullug

Hidravlik ve Pnevmatik sistemleri dizayn etmak

Hidravlik ve Pnevmatik sistemlerin avtomatik idarssini teskil etmak
Ardicil idareetma sistemini idare etmak

Elektromaqnit induksiyaya ve induktivliye nezarst etmak
Xabarlegsma protokollarini tetbiq etmak

PID idars sistemlerini bilir

Servo motorlar idars edir

Avtocad vasitasiyle dévra qurmaq

SCADA sistemlerini dizayn edir

Lift idars sistemini qurur

Motor idarssistemini qurur

Sabit ve dayisen carayan dovralarinde miixtslif tayinath dévrsleri qurur
Operator panellerini PLC ile alagalendirir

HMI qurgularin dizayn edir ve PLC il sinxronlasdirir

RS232 ve RS485 xsbsrlagsma protokollar ils PLC HMI slagssini qurur
Robototexnika sistemlerini dizayn edir

Yangin muhafiza sistemlerini avtomatlasdirir

Muxtelif tayinatli sensorlari tatbiq etmayi bacarir

Elektrik dévralsrinin simuliyasiya ve dizayn olunmast

2.1.2 Pesa faaliyysti lizre hazirliq saviyyssine qoyulan tslsbler:
Ixtisas Uzrs:

Elektrik sahasi Gizre bilikler

Avtomatikm idras etma qurgulan hagqinda biliklar

Texniki qullug hagqinda bilikler

Tahlukssizlik tedbirleri hagginda bilikler

Avtomatik sensor sistemini hagqginda bilikler

Kaskad ils zancirvari dévreni haqqinda bilikler

Avtomatik sistemin PLC vasitssile idare edilmasi hagqginda bilikler
HMI (insan-masin interfeysi) sistemini hagqinda bilikler

Yumsaq bacariglar (soft skills):

Zamanin idare olunmasi
Problem hasll etma
Yaradiciliq

2.2. Programin menimsanilmasi naticasinde mazunun kompetensiyasina qoyulan
tolablar.

2.2.1 Mazun asagidaki tmummadani kompetensiyalara (UK) yiyslanmalidir:

etV



kollektivds islomok (UK-1);

6z sahssi ve diger sahelerin mutexsssislori ile Uinsiyystds olmaq (UK-2);

etik normalara malik olmagq (UK-3);

sadlam hayat terzini gézlomsk (UK-4);

tenqid ve 6zlinstengide dézumliluk géstermak (UK-5);

problemli geraitlerde tegabbiskarliq géstermek ve masuliyysti 6z Uizerine gétiurmek
(UK-6);

dovlet dilinds serbast danismaq (UK-7);

xarici dilde tinsiyystds olmagi ve fikrini ifade etmeyi bacarmagq (UK-8);

[KT-den istifade etmsayi bacarmaq (UK-9);

6z inkigafina, pesskarliginin artirlimasina ¢alismagq (UK-10);

fikrini diizgiin va yigcam ifade etmak (UK-11);

Peso foaliyysti va glindslik hayatda emsak tehlilkssizliyi ve saglamliq gaydalarina
riayst etmak ve diger sexslere melumatlandirmaq (“UK-12).

Xidmet gosterdiyi fealiyyait sahssi izre daim yenilkleri arasdirmaq (UK-13)

2.2.2 Mezun agagidaki pesa kompetensiyalarina (PK) yiyslonmalidir:

fealiyyst sahesina aid olan, pesesine ve ixtisas deracesina uydun gelen istanilen
istehsal sahelerinin, teskilatlarin, idarslerin, misssisslerin, sirketlerin ve s. osas
problemlerini sistemlasdirmayi bacarmaq, onlarin kompleks tshlilini aparmaq ve
idareetma maqgsadlari Gi¢lin konkret natice ¢ixarmag ve aradan qaldirmaq (PK-1);
movecud teleblari muvaffagiyyetle milayyanlesdire bilmak ve uydun bir hall metodu
segmak ve tetbiq etmak, mivafig senadlesme aparmaqg ve hesabatlar hazirlamaq
(PK-2);

pesa foaliyystinds [KT-don istifade etmok (PK-3);

garglya musyyan veazifsler goymagi, onlar hall etmakde mivafiq metodlar se¢mayi
va totbiq etmayi bacarmaq (PK-4);

ixtisasla bagl asas anlayis ve terminlarin manasini bilmek ve praktikada tetbiq
etmak (PK-5).

ixtisasla bagli muxtslif layihslerin planlasdiriimasi ve icrasinda istirak etmeak (PK-6);
ixtisasla bagh asagidaki bilik, bacariq ve saritgarlers yiyslenmsk (PK-7).

- Avtomatika sistemlsrini layihslendirmak ve texniki quliuq isleri

- Mauxtslif teyinatl elektrik dévralerini avtomatlasdirmaq

- Hidrovlik ve pnevmatik sistemleri dizayn etmsek, manual ve avtomatik idare etmak
- Robototexnika sistemlerini dizayn etmak

- Yangin mihafize sistemlarini avtomatlasdirmaq

- Muxtslif teyinatli sensorlari tatbiq etmayi bacarmaq

- SCADA sistemi dizayn etmak

- PLC sistemlarini programlagdirmag

- Lift idars sistemini qurmagq



3. “Avtomatika sistemloarinin istisman” ixtisasi lizre tehsilin mezmununa va
saviyyasina qoyulan minimum talablar

Humanitar ve baza modullar bélimina daxil olan modullar Azarbaycan Respublikasi
Nazirlor Kabinetinin 11.03.2019-cu il tarixli, 85 Ne-li qsrar ile tesdiq olunmus «Pess
tehsilinin dovist standartlarisnda eks olunan “Gmirboyu tahsil” prinsipine uydun
misyyanlosdirilmisdir.

Humanitar va baza modullari b&lumi Gzre tehsilalan “6mirboyu tahsil” prinsipine uygun
olaraq asagidaki bilik ve bacariglar alde edscekdir:

- ixtisas Gizro peso faaliyystini temin edan ana dilinds ve xarici dilde yazili va sifahi
Unsiyyst qurmagq G¢lin nazari ve tacribi biliklare malik olmal;

- ixtisas Gzre qazaniimig biliklarden istifade etmali;

- informasiyanin toplanmasi ve emalinda miasir Usullardan istifada etmali, muxtalif
hesablamalar aparmal;

- ixtisas sahasinin asas problemlarini derk etmak, onlarin konkret tatbiq sahalarini
bilmali;

- peso foaliyysti dairesine aid olan melumatlarin iglonilimasinda ve saxlanilma-
sinda kompyuter texnologiyasindan istifada etmali;

- pese faaliyystinda sahibkarliq disiincesini ve ideyalarini asas goétirmali;

- pesoe faaliyyatinde pesenin talb etdiyi isglizar etika ve davranis gaydalarina amal
etmal;;

- pesa foealiyystinds “Omir boyu” 6yrenma prinsiplarini rahbar tutaraq sexsi inkisafa
ve diizgun karyera planlamasini ssas géturmsalidir.

Ixtisas (izre baza biliklarin formalagmasini imkan veracek asagidaki modullarin tedrisi de
bu béliumde icra edilir (mes. Texniki resmxatt, istehsalatin idarsedilmssi ve s.). Bu
tehsilalana texniki biliklerin formalasmasi, hamginin gslacek is prosesinds musyyen
idaragilik funksiyalarinin icrasi G¢in tsleb olunan seristalarin olde edilmasina
istigamatlanir.

3.1 ixtisas lizro modul ve fann béliimleri, modul ve fann manimsenilmasi (talim)
naticaleri (bilik, bacariq ve yanagsma baximindan) ve kreditleri, gazanilmasi
nazarda tutulan kompetensiyalarin kodlart:

3.1.1 Umumtahsil fanlar boliimii:

Umumtahsil fenleri bélmasins daxil olan fanler 29 mart 2019-cu il 1532-VQ némrali
“Omumi tehsil haqqinda” Azerbaycan Respublikasinin Qanunun vs “Azarbaycan
Respublikasinda Umumi tehsilin doévlet standartlani” haqgginda Azerbaycan
Respublikasi Nazirler Kabinetinin 2020-ci il 29 sentyabr tarixli 361 némrali Qararinin
taleblarina uygun musyysanlagdirilmisdir.

Umumi orta tehsil bazasindan gebul olunmus qruplarda tedrisin birinci ilinde

imumtahsil fanleri tedris olundugu Gc¢lin kredit sistemina daxil edilmir. M



Fann béliimiiniin Fanlorin ad Saat miq_darl
kodu (haftalik)
UF-BO1 Azarbaycan dili 3
UF-B02 Xarici dil 4
UF-B03 Riyaziyyat 4
UF-B04 Fizika 3
UF-B05 Kimya 3
UF-B06 Odoabiyyat 1
UF-B07 Azerbaycan tarixi 1
UF-B08 Cografiya 1
UF-B09 Umumi Tarix 1
UF-B10 Biologiya 1
UF-B11 informatika 2
UF-B12 Fiziki tarbiys 2
UF-B13 Caginsagederki hazirliq 2
iT - BO Praktlkl Iaborat_orlya derslari / -
istehsalat talimi

Cami: 35

Qeydler:

Umumtshsil fenleri tadris olundugu halda, hemin fonlers kreditler ayrilmur.

Tadris middsti 38 hafts (18/20) davam edir.

Umumi orta tshsil bazasindan qobul olunmus gqruplarda pese tohsilinin dévlet
standartinda gdstarilmis “Ana dilinds Unsiyyat” saristesi “Azarbaycan dili®, “Xarici dilds
nsiyyst” seristesi “Xarici dil”, “Informasiya texnologiyalar” seristasi “Informatika”,
“‘Hesablama amealiyyatlarini yerine yetirma” saristesi ise “Riyaziyyat” fenni programina
inteqrasiya olunmus sakilde, hamginin ixtisasin tolebleri nezarse alinmagla
uygunlasdiriimis program asasinda tedris edilir.

“Xarici dil” va “Informatika” fennin todrisi tolebslerin sayi 15 (on bes) vo daha ¢ox olan
gruplarda mivafig maddi-texniki baza ve ixtisas musllimlari oldugu halda 2 (iki) qrupa
béliinerak aparilir.

Praktiki laboratoriya dersleri ve ya istehsalat talimi tadrisi tehsil miiessisesi tarsfinden
laboratoriya va emalatxana garatine asasen tadris edilir.



3.1.2 Kadr hazirhigi tigiin talab olunan modul va fann bélimi:

. . . . Modul
Manimsanilma naticaleri lar Kompe
Modul / Tolim noticasi uzra tensiya
Fenn Bilik Bacari Yanasma kredlit-|) lamn
q $ lerin | kodlan
» N sayl
Tohsil hissasi
HBM - Humantira va baza modullar bélimi
B00 Bu béliima daxil olan modullarin éyranilmasi naticasinda subbakalavr:
- Azorbaycan tarixinin asas | Tarixi inkigaf merhalalarini 5 UK-1
marhalalari va xronologiyasi | miqayisa ve tahlil etmayi, UK-2
HBM-B01 barade tessvvilre, mistaqillik | tarixin qiymastiandirilmasine UK-5
Azarbayca yolunda qazandigi nailiyyatiar, | dair 6z mévgeyini
n tarixi tarixi gaxsiyystlor vo asas tarixi | asaslandirmagr va fikrini
hadisslar hagqinda mslumata | ifads etmayi.
malik olmali;
HBM-B02 - Azorbaycan Respublikasinin | Azarbaycan dilinin 4 UK-7
Azarbayca ddviet dilini serbast bilmali, | leksikonundan pegs faaliy- UK-3
n dilinds nitqin diizglnldyd, aydinhgt ve | yetinde istifads etmayi, dil UK-4
igglzar va daqigliyi namina sOzleri | qaydalarina uygun UK-11
akademik dizgiin talaffiz etmayi; danigmagdr va yazmadi,
kommunik rasmi va igguzar Uslubda
asiya - yazmag ve danismagi; |
HBM-B03 - Informasiya - Informasiya iKT..sosiaI media 6 UK-9
1804/ texnologiyalanindan istifada | texnologiyalarindan va digar program PK-2
BO5 etmakle ixtisas aid melumat, | tahlikesiz gokilds istifade teminatlaflndqn UK-13
informasiy slde etmsk ve totbigi | etmayi va rogamsal | pega foaliyystinds
a imkanlarini; mazmun yaratmag, | istifads etmak
texnologiy mivafig sosial  media | vardiglerina.
vasitslarindan istifads
alari -
W etmayi;
HBM-B06 - Xarici dilde olan ixtisasa aid | - Xarici dilde olan ixtisasa | Xarici dilde olan 12 UK-1
/1 B07/ adabiyyati oxuyub basa | aid adabiyyat lugstle | material-tardan UK-8
B08 / BO9 dismayi; terclima et-mayi, terciimeyi- | pege foaliyyatinds UK-13
Xarici hal va digar rasmi sanadleri | istifa-da etmak
dilds xarici dilds ter-tib etmayi, | vardiglarina.
isguzar vo xarici dilda yazili va sifahi
akademik Unsiyyat qurmagi;
kommunik
asiva
HBM-B10 - Masalslerin  hellinde riyazi | - Ixtisas uygun mivafiq | Riyazi yanagma va 5 UK-2
/1B11 | disince nimayig etdirmayi, ve | hesablamalar aparmagi, | metodiardan pesa PK-3
Texniki peso faaliyyati ilo bagh riyazi | qrafik vo cadvallari | faaliyyatinds
hesab distincsni tatbiq etmayi; hazirlamaq ve istifads | istifads etmak
etmayi, tasviri statistikadan | verdiglarina.
istifada etmayvi:
HBM-B12 - Fardi 6zin0 inkisaf wve | - Karyera maqsadiarini | Fardi va karyera 3 UK-6
Soxsi karyera  planlamasi  (zre | miayyan etmayi, karyera | inkigafi Ggitn UK-10
inkisaf vo yanagsma ve totbiglari baga | inkisafinda milasir | miasir plantama
karyera dismayi; igaxtarma va  miracist | va tatbiq
planlamas Usullanndan istifads etmayi; | mexanizmlarindan
1 istifade etmak
- vardiglarina.
HBM-B13 - Layihalarin hazirlanmasi, | - Mixtslif 6igulii layihslerin | Layihe 3 PK-6
Layiha idare edilmssi ve monitoringi | idare edilmasi Gglin layihe | planlanmasi va
Idare marhslalerini izah etmayi va | planlamasi va idara | idars edilmasi lzra
edilmasi faaliyyatlarin dizgin | edilmasi Ozre alet ve | muasir yanagma
planlamas tatbig etmavi; Usullardan istifafe etmayi; va vardiglera
HBMS- | Se¢gma modullar*
B0O |
HBMS- - Pegekarliq prinsipleri ve is | - Pegokarliq prinsipleri ve | Pegakarlig va 3 UK-1
B0O1 yerinds davranig qaydalarnni; komanda ile samarali | samarli ig UK-3
Etika vo iglamani, vaxtdan semearsli | prinsiplarini, ig l;_JK-4
estetika istifade etmayi, i yerinde | yerinde diizgiin UK-5
(Isglzar davranig qaydalarina smsa! | davranig
Etika) etmayi; qaydalarnndan
peso faaliyyastinds
istifada etmak
vardislarina.
HBMS- - Kreativlik va estetika | - Kreativik ve  estetika | Pego faaliyystinds 3 UK-1
B02 anlayiglarini, etiket va nazakst | anlayiglarini, etiket va | etiket be nazaket UK-3
Estetika gaydalarini baga diismayi; nezakst qaydalarini tshlil | gaydalarindan UK-4
vo Madsni edorok onlardan istifade | istifade etmak UK-5
Ifada etmayi; voardislarina.
HBMS- - STEAM  Muhsandislik va |- 3D gsleam wve 3D CAD | STEAM 3 UK-9
B03 Dizaynin esaslari; modellagdirma ile mixtslif | Miihandisliyi, CNC UK-13
STEM -3D geleam, 3D CAD | obyektlorin dizaynini; lazer va Dron PK-2

Modellagdirmayas girisi;

- Mikrobit il Robototexnika -
programlagdirmaya girisi;

- CNC lazer texnologiyasina
girisi;

- Mikrobit ilo robototexnika
programlagdirma esasinda
mixtalif layihslarin
programlagdiriimasi;

- CNC lazer texnologivast

texnologiyasi tizre
muxtelif praktiki
vardiglera.




- Dron
asaslarni.

texnologiyasinin

asasinda mixtalif obyekt'

dizaldilmasini;
- Dron texnologiyasi
miayyan faaliyyatlari.

Uzre

PLC vasitasi ile lampa
nazarstinin idars edilmayi
bacanr

PLC vasitasila saygaci
idara edilmayi bacarir

PLC vasitasi ile vaxt
tenzimlayicisini idare
edilmayi bacarir

PLC vasitosi ilo konveyeri
(nagledicinin) idara

edilmayi bacanr

taymer va konveyerin
idare edilmasi

- Zaman tenzimlayicilsrinin
ndviarini sadalayir

- Lift idare dévresini izah
etmak

- PLC ile mixtslif
tenzimlamalarin nazari
asaslari: saviyys
nazarati, yangin
xabardarliq sistemi,
avtomatik gapi, muharrik
nazarsti va istilik

dévrasini hazirlamagq

- PLC ils taymeri idars
ermak

- PLC ile konveyeri idars
ermak

- PLC ils lifti [dare etmak

- PLC ile yangin
xabardarliq sistemini
idars etmak

- PLC ilo saviyya
nazaratini idara etmsak

- PLC il istilik sistemini
idara etmak

HBMS- - Sahibkarliq disiincasi vs | - Pega fealiyysti (izrs totbiq | Pege faaliyystinde 3 PK-1
B04 yanagmalarini va onlarin peso | edile  bilen  sahibkarlig | sahibkarlig PK-6
Sahibkarh faaliyystinds tetbigi imkanlarini | ideyalarini miisyysn etmayi, | digiincesi ve ‘
gin baga diigmayi; biznes planlar hazirlamag | sahibkarliq
asaslari va biznes planlan tehlil | istigamatinds
va biznesa edarak onlan tatbiq etmayi; | planlar hazirlama
girig va totbiq etmsk
vardiglerine.
HBM-B16 - Ixtisasina aid istehsalat | - Pego faaliyystinden asili | Ixtisasa aid 3 PK-1
istehsalati sahalerinin osas idareetms | olarag istehsalatin | istehsalatin idars PK-6
n idars prinsip vo mexanizmlarini baga | planlanmasi va  idars | edilmasinin asas
edilmasi dismayi; edilmasi ile bagh prinsipleri | prinsiplerinin pegs
dizgin formada  tetbiq | faaliyystinds
etmayi; istifads etmak
— vardiglarina.
ASIHM- | Ixtisas pege hazirhgi modullar bélimaG
B0O
Bu bélims daxil olan modullarin éyranilmssi naticesinds subbakalavr.
ASI-IM- Rezistorun dayarini - Ardicil va paralel - Voltmetr dan istifada §/6 | PK-1
B15/ Slgmayi bacarir. birlegmani izah etmak edarak garginliyi PK-2
ASI-iM- Miiharrik dévrasini - Enerji lgma metodlarini dlgmak PK-3
B22 | dicmayi bacarir izah etmak - Ampere metrdan PK-4
Ardicll | Gerginlik ve carayant - Birfazli va Ug fazh istifads edarak ::E :g
idareetm | 6lgmayi bacanr muharriklerin ig carayani 6lgmak PK—-7
al/ll | Elektrik enerjisini lgmayi prinsiplarini izah etmak - Tayinatina uygun
bacarir - Rotor va statoru and olaraq multimetrdan
Bir fazall asinxron etmak dizgiin istifade etmak
miiharriki idare etmayi - Elektrik dévralerini quran
bacarir zaman tahlikasizlik
Duizlendirici dévrasini tedbirlerini izah edir
idars etmayi bacarnr - Kérpu sxemlarini izah
edir
RLC (R-Rezistor; L- - induktivtikgtutum ve
induktor; C-kondensator) |  muqavimst arasindaki
dayarini hesablamagi slageni izah edir
— bacarr -
ASIHIM- | Atomtar, elektronlar ve - Elektrik dévra - Musbat va manfi yikli | Elektrotexnikave | 3/4 | PK-1
B03/ tutum hagginda bilir elenmentlsrini garginlik elementlari aynd elektronikanin PK-2
ASi-iM- Kegiricilik ve migavimat va corayan| anlamagq etmak; ssaslari, PK-3
B06 haqainda bilir - Ardicil ve paralel dévrsler | - Garginlik ve cerayani | ganunauyguniug| l':ﬁ :‘;
Elgktrote Elektrik dovrasi, garginlik tgiin Om ganunu izah fegrlen.dlrrpek, ar va ig prinsipi PK -6
xnika vo e etmak - Muxtslif dévralera Om | uizre ilkin biliklsra
- | va carayan bilir I . . - PK-7 |
Elektronik Om Qanunu vo eneri - Elekrtonik dévra ganunu tatbiq etmak; yiyslenmak
hi P o -
@ | haaqinda bilir el_em_er)tlgrl_nln i$ - I\/I_yxrellf.elektromk
Muhandis Ardicil va paralel dovie prinsipini bilmak dévralari qurmagqg
yil/ll hagqinda gilir - Elektomagqnit induksiya - Muxtslif tayinatli
e = - va induklivliyi izah etmak yarimkegirlori istifada
| EIe_ktromgq'nlt induksiya etmok:
va induktivlik hagqinda
bilir
Enerji istehsall hagqinda
bilir
Yanmkegiricilar ve diodlar
haqginda bilir B
Inteqre edilmis dévraler
va xUsusi cihazlar
haaqinda bilir
ASI-IM- | Fordi komputerde PLC - PLC programlasdirma dili | - Kompiiterds PLC Avtomatik 5/6 | PK-1
B08/ | (programlagdirila bilan ve program paketlarini program teminatini sistemlarin PK -2
ASIi-iM- | mantiqi kontroller) izah etmoak quragdirmagq qurulmasi, PK -3
B11 program teminatinin - PLC ile muxtslif - PLC vasitasiyle lampa | tanzimlanmasi PK-4
Avtomatl | quragdirmagi bacarr tanzimlamsalarin nazeri nazarat dévrasini va idare edilmasi | E? :g
agdirma | PLC dilinin istifade etmayi asaslari: lampa qurmaq Uzrs ilkin praktiki PK =7
sistemi | / | bacanr nazaratinin, saygacin, - PLC vasitssiyle saydac | verdiglar.




PLC vasitasi ile lifti idars
edilmayi bacanr

PLC vasitssi il yangin
agkarlama sistemini idare
edilmayi bacarir

PLC vasitesi ile surst
saviyyasini idaroe ediimayi
bacarir

PLC vasitosi ile istilik
sistemini idare edilmayi
bacarr

PLC vasitssi ils muharrik
nazaratini idara edilmayi
bacarir

Asinxron muharrikin
dénma anini 8lgmayi
bacarir

HMI (Insan-magin
interfeysi) sistemini idara
etmayi bacanr

XP-Builder program
teminatindan istidfada
etmayi bacarir

sisteminin idars edilmasi

- Asinxron miharrikin
dénma anint élgmak

- HMI sistemini idare
edilmasi

- Pnevmatik nazarst
sisteminin ig prinsipi

- PLC ile miherrik
noazaratini idars etmak

- PLC ile avtomatik
gapini idars etmak

- Asinxron milharrikin
dénme anini &lgmak

- HMI sistemini idare
etmoak

- Pnevmatik nazarat
sistemini yigmaq

ASI-IM- | Avtomatlagdiriimis - Avtomatlasgdirimis - Avtomatik idara etma | Avtomatlagdiriimi PK-1
B01 idaraetma sistemiarini proseslarin na oldugunu sistemlerinin tanliklarini | $ idareetma PK-2
Avtomati | bilir B izah etmak istifade etmak sistemlarinin PK-3
asdinimig | Riyazi asaslan bilir - Avtomatik idaresetma - Riyazi modelin qurmaq | ssaslan va PK-4
idarsetm | Sistemin riyazi modelini sistemlarinin struktur va - Dayigan vaziyyst nazarst ::E:g
8 nazarati | bilir vazifalerini sadalamaq metodu ilo idarsetma | funksiyalan (zro PK — 7
Otiiriict funksiyani bifir - Avtomatlagdinimis sisteminin analizi ilkin vardiglar.
sistemin riyazi modeli - I[dareetma sisteminin
Blok diagrami v signal - Otirme funksiyasini izah dizayni va
axininin diagramini bilir etmak kompensasiyasi
OSks alagali tanzimlama - Blok diagrami va signal
sisteminin dinamik axininin diagrami
xarakteristikalanni bilir - Oks alagali tenzimlema
| Idaraetma sisteminin sisteminin dinamik
tezlik xarakteristikasini xarakteristikalari
bilir - K&k lokusu metodu
- Tezlik xarakteristikasins
- dark etmak 3
ASI-IM- | PLC-nin xillasasi vo - PLC haqqinda ilkin - Idaroetmo PLC PK-1
B02 strukturunu bilir anlayislan izah etmak operatorundan istifade | programlagdirma PK=-2
PLC | Programlasdirmani bilir - PLC programlagdirmasini etmakls PLC s! Uzra ilkin PK-3
idarsetm | 8sas emrleri bilir anlamaq proqramlagdirma vardiglar PK-4
] Funksiya va funksiya - Programlagdirma dillerini bacangi Sﬁ:g
bloklarin: bilir tanimaq - Addimli silindrin idars PK — 7
Idarsetmo operatorundan | - Osas amrlarin edilmasi
istifade etmakls PLC funksiyalarini izah etmak - Materiallann anbara
programlagdirmani bilir - Funksiya blokundaki yiiklanmasinin idara
Osas idareetmeni bilir funksiyalan sadalamaq edilmasi
Tochizat silindrinin idars -PLCila tephizat siljndrin - Sensordan istifads
edilmesini bilir slaqalandiriimasini izah edsrak materiallarin
Addimli silindrin idare etmak ayrimasinin dare
s it edilmasi
etmayi bilir - (Maharrikin
idarsedilmasi
ASI-iM- | ixtisasa aid gertyojlarin - Ixtisasa aid ¢ertyojlann - Ixtisas aid sxem, Ixtisasa aid PK-1
BO5 ve eskizlerin hazirlanma va eskizlerin hazirlanma gertyoj ve planlari sxem, gertyoj va PK-2
Texniki | mexanizmini bilir mexanizmi diizgiin oxumag ve eskizleri pesa PK-3
resmxstt [xtisasa aid gertyojlarin - Sxem, gertyoj va izah etmok faaliyystinde Eﬁ'g
vo eskizlarin pega planiarin hazirlanma - Ixtisas aid sxem, istifada etmak PK: 6
foaliyystinds totbiq elementlari ve simvollari certyoj ve planlar tehlil | vordiglerine. PK -7
imkanlarini basa digir - Sxem, gertyoj va etmok
Ixtisas aid sxem, gertyoj planlarin hazirlanmasi - Pega faaliyyati il
ve planlari tehlil edir vo zrs taleblar slagadar dlizgiin
pesa foaliyyati ile - Sxem, gertyoj ve formani segmak ve
alagedar diizgun formada planlarm hazirlanma tetbiq etmak
tetbiq edir. pese faaliyystinds tetbiq
imkanlan
ASi-iM- | Hidravlik gac - Hidravlik gtictin asaslarn - Dovrsleri oxumadi, Hidravlik gliciin PK-1
BO7 hagqinda ilkin ve fiziki xUsusiyyatleri analiz vo dizayn etmak | idarsedilmasi, PK-2
Hidraviik | mslumatlara sahibdir - Hidravlik sistemiarde - Hidravlik sistemlara nezarst PK-3
gic | Sortanmeitkilerive |  enerji ve giic texniki xidmat prinsipleri vo PK-4
nazeriyya | hidraviik nasoslar - Hidravlik sistemlerin amoliyyat l':ﬁ: g
si hagqinda bilir caligmasi Ggin lazim xdsusiyyatlori PK-7

Hidravlik silindr vo
hidravlik miharrikler

hagginda bilir

olan temal fiziki
anlayiglar sadalamagq
- Hidravlik boru

Uzrs vardigler

/




Hidravlik dévrs dizayni va
analizi, hidravlik
sistemlara texniki xidmet
haqginda bilir

Pnevmatik dévraler
hagqinda bilir

Hidravlik giic dévralari
Uglin asas elektrik
idareetma sxemlerini bilir

ASI-IM-
B09/
ASI-IM-
B17
Hidravlik
guc |/l

Qarsiligl tak silindr
ddvrasinin iglatmayi
bacarir

Qarsiltgh cit silindr
dovrasini igletmayi
bacarir

Silindr surat dévrasini
idara etmayi bacarr

Avtomatik geridénms
dévrasini igletmayi
bacarir

Mantiq idareetma
sistemini tatbiq etmayi

| bacarir

Pnevmatik ardicil nazarst
sisteminiidarae etmayi
bacarir

“Hidraviik silindr dévresini
idare etmayi bacarir

Elektropnevmatik mantigi

dévrani idare etmayi
bacarir

Elektropnevmatik
avtomatik gayitma
dovrasini idare etmoyi

| bacarnr

Elektropnevmatik ardicil
amsaliyyat ddvrasinin
idars etmayi bacarir

Elektrohidravlik sistemin
fasilosiz irali-geri harokat
ddvrosini idare etmayi
bacarir

Elektrohidravlik silindri iga
salmadi bacarir

Elektrohidravlik avtomatik
gayitma dévrasini idara
etmayi bacarnr

Hidravlik miiharrikin
idarsetmasini yerina
yetirmayi bacarir

Elektrohidravlik sistemin
fasilasiz irsli-geri harakat
axinint idars etmayi
bacarir

Kaskad 1 va 2 ilo
zoncirvari dévreni idars
etmayi bacarir

kamarlerinda strtinme
itkilori

- Hidravlik nasoslar,
onlarin tatbig sahalarini
va iglama prinsiplarini
dark etmak

- Hidravlik klapanlar ve
muharriklar

- Hidravlik dévrs dizayni va
analizi

- Hidravlik konduktorlar va
alatlar

- Pnevmatik sistemlari va
tatbig sahalarini izah
etmak

- Pnevmatika: hava
hazirhigi ve
komponentlari

- Pnevmatika: dévralar va
tatbigler

- Hidravlik giic dévraleri
Ugtin elektrik idarsetms

- Hidravlik mantiqi
idareetma sistemlori

- Signal toqqusmalari va
garsistnin alinmasi va
Kaskad metodunu ayird
etmak

- Takli silindrin 6na vo
arxaya harakatine dair 5-
dan artig yanagmanin
izahi

- Cut silindri irali ve arxaya
harakatina dair 5-dan
artiq yanagmani izah
etmak

- Fargli axin klapanlarinin
islama prinsipini
sadalamagq

- Pnevmatik idara etma va
ardicil nazarat sisteminin
izahi

- Hidravlik sistem ve silindr
dévrasininin izahi

- Elektromagpnit klapan ilo
silindr idareetma
dévrasini harakat
etdirmayin 5-dan artiq
yolunu izah etmak

- Ikili silindr
idarsedilmasinds
avtomatik geridénma
dévresinin harekatinin 3-
dan artiq yanagmasini
sadalamaq

- Hidravlik miharrik dévre
idara edilmasini yaxs!
iglada bilmak Ugln
taymerdan istifads
etmakls dévranin vaxt
interval smaliyyatini izah
etmak

- Qarsiligh tak silindri
idare etmak

- Qarsihigh cut silindri
idara etmak

- Silindr surati dévrasini
idare etmoak

- Avtomatik gayitma
dévrasini idare etmak

- Mantigi nazarst
sistemini idare etmak

- Pnevmatik ardicil
nozarst sistemini idars
etmak

- Pnevmatik idars

- etma klapanlarini
diizgin istifade etmak

- Hidravlik sistem ve
silindr dévrasini idare
etmak

- Saygacin girig/gixi$
dévrasini idare etmak

- Elektropnevmatik
mantiqi dévrani idare
etmok

- Elektropnevmatik
avtomatik qayitma
dovresini idare etmak

- Elektropnevmatik
ardicii nazarst
sistemini idare etmak

- Ardicil smaliyyat
dovrasini idara etmak

- Elektropnevmatik
fasilesiz sks dévrani
idare etmek

- Elektrohidravlik silindri
isa salmaq

- Elektrohidravlik
avtomatik gayitma
dévrasini idare etmak

- Hidravlik mitharrikin
idarsetmasini yerina
yetirmak

- Elektrohidravlik
sistemin fasilasiz irali-
geri harakat axinini
idare etmak

-Kaskad 1 va 2 ile
zancirvari dévreni
idars etmak

- Signallarn
ikilosdiriimasinin

Pnevmatik,
hidravlik idare

etma v nazarat |

sistemleri Uzra
ilkin verdiglar.

T 6/3

PK-1
PK=-2
PK-3
PK-4
PK-5
PK-6
PK=-7
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gargisinin alinmasini
tamin edan sistemi
idare etmak
ASI-IM- | Mexatronika va elektrik - Mexatronikanin icmall va - Mikroprosessorun Mexatronika 3 PK-1
B19 dévraleri tarixi strukturu ve sahasi, PK-2
Mexatroni | bilir - Mexatronikanin strukturu konfiqurasiyasini izah | elementlari va PK-3
ka Omaliyyat gliclandiricilar, va inkigafi Uizrs mahsul etmak programiagdirma PK-4
milhandis | servo ve addim tosnifati - Verilmis samrin icrasi Gzro ilkin bilik va E';'g
liyi muharriklari hagqinda - Elektrotexnika va prosesini izah etmak vardigler PK - 7
bilir elektronika dévralarin
Yerimkegiricilar vo osaslari
sonsorlar haqqinda bilir - Elektrik dovrs element
Mentigi kegidlor, dvraler, | Egr':/losranduari:rr]iakq
yaddas cihazlanve A/D, | _ lorin ssaslan vo
bDiI{rA geviricileri hagqinda x?rak;eristikasml izah
- etma
g;tﬁstﬁ:ﬁsve:sorun - DC & AC servo miiharrki
N ; - Addim muharriki
konfiqurasiyasi, I - Yanimkegiricilar vo
programiagdirma dillari sensorlari ayird etmak
haci.th(gda melumati - Integrs edilmig va mantigi
malikdir dévra
- Sensorlarin ssaslan,
analoq va ragemsal
- Onluq & ikilik vo Boolean
cabri
- Mentigi kegidler va
dévraler
- Yaddas cihazi
-A/D, D/Ageviricisi
- Tak ¢ipli mikrokompiiterin
konsepsiyasi
- Programlagdirma dili
ASI-IM- | Su saviyys sistemini - Sanaye sahasinda su - Su saviyya nazarst Sensorlar va 4 PK-1
B13 idare etmayi bacanr saviyys nazarst sistemini hazirlamaq onlann vasitasi PK-2
Sensor - sisteminin tatbig edilms va idara etmak ila mixtalif idare PK-3
Idarsetm zﬁggj};eest?nn:ﬁ rézrér;crilarn gaydasini izah etmak - Avtomatik gap! nazarat | etma PK-4
E) Ardicll miharrik - Sanaye Sahssinds sistemi qurmaq va sistemlarinin PK-5
idaroetms sistemini idare avtomatik qapi sisteminin idare etmak qurulmasi 0zro PK-6
etmayi bacarir i prinsipini iza!h etmak - Ardlcnl muh9rrik o vardiglar PK-7
"Avtomatik qapi sistemini - _Ard|c1I muhgrnk N idareetma §|stem|n|
idara etmayi bacarnir ::aarr]?etme sisteminin qurmag va idars etmak
ASIHM- | Avtomatiasdirma - Avtomatlagdirma - Avtomatlagdirma Avtomatlagdirma 3 PK-1
B10 sistemlarinin xiillasasi sistemlsrini izah etmak sistemlarinin icmalinin | sistemlari, onun PK-2
Avtomat! | hagqinda bilir - Avtomatik idarsetmani verilmasi elementleri vo PK-3
asdirma | Avtomatik idaraetma basa digmak - Programlagdirma ve programlagdirma PK-4
sistemi | hagainda bilir - Tesadufi prosesler va idarsetms sisteminin asaslan Gzro ::E :g
nazariyya [ Signallarin emal suq.nall'ar hagqlnda planlanmasi ilkin verdiglar. PK-7
si edilmasini bilir miilahizsleri derk etmak. - Avtomatlagdirma
Kaskad idarestmo - Obyektlsrin agkarlanmasi sistemina texniki
dévrasi hagainda bilir Vo a§ka|tlanma sensoru xidmat
Mikroprosessor haqqinda | ~ K?skac:l idareetms
bilir dovre§|
Matenasib idareetms ve - Elektrik ardicilligi ve
servo idarsetmani izah _elektrlk addlr_nll .
edir |qgreetme dévrasi Gizre
biliklar
- Avtomatikada
mikroprosessorlarin
rolunu izah etmsk
- Matanasib idarsetmas vo
servo idareetmo
- Servo idareetmanin
ustunlaklsrini va
¢atismazliglarint
sadalamaq
- Program yaddagi va
programlagdirma dili
- Logistika sistemi,
Avtomatik anbar
- CIM vo sabaka, konveyer
AS|-IM- | Sanaye avtomatlagdirma - Senaye avtomatlagdirma - Senaye Sanaye 6 PK -1
B23 prosesini idare etmayi prosesinin tatbiqi avtomatlagdirma milessisalarinde PK-2
Texniki | bacanr gaydalar dévrssini hazirlamaq | mixtslif PK-3
xidmst | Yandindan muhafize - Sahads yangindan - Yangindan mihafizse avtomatlagdirma PK—4
sistemini idara etmayi muhafiza nsazarot sistemini qurmaq, proseslari vo | P
bacarir sisteminin ig prinsipi va idars etmek va texniki | sistemlarinin 5 p
qurulmast xidmat iglari g )
e

qurulmasi va &




Avtomatik proses nezarot
sistemini idara etmayi
bacarr

Lampa nazarat sistemini
idare etmayi bacarir

Asiri yikloma tizra
signalizasiya sistemini
idare etmayi bacarir

- Senaye sahasinda lampa
nazarat sisteminin ig
prinsipi va qurulmasi

- Agin yuklems tizre
signalizasiya sisteminin ig
prinsipi va qurulmasi

- Avtomatik prosesin
nazarst sistemini
simuliyasiya etmak

- Lampa nezarat
sistemini qurmaq,
idara etmak vo texniki
xidmat iglari

- Agin yilklsms Uzra
signalizasiya sistemini
qurmagq, idara etmak
va texniki xidmat iglori

texniki qullug
iglari Gzra ilkin
vardigler

IM-B14 | Robot texnologiyasinin - Robotlar va roboto - Robotlarin Robot texnikasi, PK-1
Robotote | strukturunu, prinsip va - texniki kompleksleri izah idarsedilmasi komponenetlari PK-2
xnika isini anlayir etmak sisteminin izah etmak | va idare etma PK-3
Muhandil | Robot texnologiyasinin - Robotun komponentlsri - Idars etma sistemi Uzra ilkin PK -4
siyi icmall ve komponentlsrini va robot koordinatlar sistemlarinin asas ve vardigler IF;E_:
bilir izahi kdmakgi elementlori PK - 7
| Robot koordinatlarini bilir | - Ssnaye robotlarinin ayird etmok
Robotun idareedilmasi kinematik sxemlarini vo
sistemi va robotlarin dinamik mexanizimlerini
gelocayi hagqinda bilir izah etmak
- Intellektual robotlarin
isloma mexanizmini izah
etmak
- Robot texnologiyasi
golacak inkigaf
tendensiyalari serhi —
ASI-IM- | Servo mihaerriklerin - Servo muharrikin is - Xebarlagms Servo PK-1
B20 xUsusiyystlering gére prinsipi ve miharrik Protokollarini izah miharriklsrinin PK-2
Servo ayird etmayi bacanr idaraedicilarinin etmak idars edilmasi PK-3
idareetm | Servo miharrik xisusiyystlori - Periferik (yardimgt) tizrs vardigler PK-4
) idareedicilarinin - Servo sistem element qurgularin ‘;&:g
parametrlarini bilir - lari va idare tiplari konfiqurasiyasini tatbiq PK—-7
Servo muharriklerin idars | - Sabit cersyan servo etmek
etma sistemlari bilir va muharriklorini - Avtomatik tenzimleme
servo miharriki PLC ils xususiyyatlarini izah rejiminin tatbiqi
idars etmayi etmayi etmak - Nasazliglarin aradan
bacarir - Dayigen carayan servo galdirmasi
Servo miharrik idare muharriklarin - Qaza xabardarliglar
edicilerini programlama xiisusiyyatlarini izah siyahist anlamaqg
ve program etmak - Servo giiclendirici
dayisikliklarinin tatbiq - Dayigan carayan servo Ggin C/W-dan neca
etmayi bacarnr yerlagdirma performansi istifade etmak
ve amaliyyat prinsipi
- Kodlayicinin funksiyasi
va ig prinsipi
- Yerlagdirma metodu va
dayanma daqigliyi
- Servo giiclondirici ilo
interfeys
- Ekran va idaraetmalar
- Yerlagdirmanin idareetma
strukturu
ASI-IM- | Autocad programindan - AutoCAD-a girig vo - Autocad programi Autocad PK-1
B04 istifade etmayi, miixtalif amriar interfeysi menyu, alstlar va programindan PK -2
CAD amr va alatlardemn - Yardimg! gertyoj alotlori formalardan istifada istifada Gzre PK~3
istifada etmayi bacarir - Osas tartibat vo gertyoj bacangi vardiglar. PK-4
Autocad istifade edarak (dairs, gdvs formalari ve - Elektrik xattinin verilig g&'g
mixtalif gertyoj vo obyektlar) sxemini gakmak PK: 7
elementlarin ¢okilmasini - Qat, formani misyyan - Elektrik xattinin
bacarir etmak va obyektin xottini quragdiriima sxemini
Qurdunun elektrik xsttinin gakmak dizgin gakmak |
diagramini gakilmayi - Redakts galemi, obyekti - Motor idare vo
bacarir dayigdirmak, matn, quragdiriimasi sxemini
Komponentlarin matnini strixianmas va blok duzgiin qurmaq
yazmad bacanr - Olgii, sahanin gertyoju - Lift idare vo
Lift idare diagramini - Elektrik xattinin quragdiriimast sxemini
gokmoyi bacanir gertyojunu izah etmak dizgiin gakmak
- - Komponent matninin
yazilmasini izah etmak
ASIHM- Idars proseslerinin - Avtomatlagdirma dévrasi - Sanayeds istifade Pesakarliq PK-1
B18 hissalerini bilir va avtomatlagdirimig olunan élgma saviyyssini daimi PK-2
Avtomatl Programlagdirila bilen | yarimkegirici cihazlar avadanhglarini §n|£maq agtin EE :i
asdirma idare cihazlarint bilir - Avtomatlagdirma sadalamaq émir boyu PK 5
elementls Komput t sensorlari - Mikroidars edicilari oyranmaya
- puter nazars o . . . PK-6
rinin sisterntorini bilir - Mantiqi cebr izah etmak meylli olmag; PK-7
planlagdir - Kinematika harakati - Senaye proseslerini
1imasi - Blags ve 6turma idars edan

mexanizmi
- Sirtinme 6turdlimasinin

programlasdiriia bilan
idars cihazlann is
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mexanizmi prinsipini derk etmak
- Digli muharrik - SCADA sistemlarinin
otirdlmasinin mexanizmi tetbiq sahalarini
- Yumruglu mexanizm sadalamaq

. Avtomatika hissaleri - Mexanizm sirati , - Mixtalif magq Pesakarliq 3 PK-1
ASI-IM- | arasinda slags ve siratlondiriimasi vo avadanli§indan istifads | saviyyasini daimi PK -2
B12 prinsiplerini bilir zancirvari ig mexanizmi etmak artirmagq agln PK~3
Avtomala [ Avtomatikada izah etmak - Mexanizmlarinin icma | émir boyu PK-4
$dirma | majumatiarin emal etmeyi | - Yumruglu mexanizm dinamikasini izah oyrsnmays gﬁ :g
kinematik | pjlir - Surtlinmenin va etmak meylli olmag; PK —7
asl Prosesin dizgin dizayn surttimenin kinematika
olunmasini vo segilmasini | Mexanizmi
bilir - Motor-reduktor
- Qeyri-mUsyyan harokat
mexanizmlarini
sadalamaq
- Sistemin kinematik
xiisusiyyatlarini izah
- etmak va gruplasdirmag
ASI-IM- Sinusoidal dalgalar ve - Signal ve idarsetme - Proporsional-integral- | Pesokarliq 4 PK -1
B21 xabarlegma signallarini sistemi diferensial saviyyasini daimi PK-2
idareetm bilir - Fourier va Laplace tanzimlayicinin (PID artirmaq Ugin PK-3
E] Proporsional-integral- gevrilmasi dark etmak tanzimlayici) emsalint | mir boyu PK-4
signallar diferensial (PID ) - Transfer funksiyasinin neca muayyen etmak | dyranmaya g&: g
nin emali tanzimlayicilsrini bilir ifadasi - Sistemin miveqgsti va | meylli olmag; PK -7
Osas sistemlarla ikinci - LTI sistemi va idaraetma davamli vaziyyatinin
daracsli sistemilari bilir tadbiri reaksiyasinin tahlili
- Proporsional tanzimlayici | - Xebarlegsma signallari
izah etmak xususiyyatlerini ayird
- Sinaq signali va sistemin etmak Sinusoidal
sabitliyi daldalar va sarbast
- Ilkin sistemlarin ssas girigler Ggln
astnlukisarini sadalamaq reaksiyanin
- Yuksak smr sistemi xarakteristikalari
- Master qurgusunun ig
prinsipini izah etmak
ASIHM- | Segilmis layihanin icra - Tadris edilmig modullar - Layihanin mahdud -Secdiyi layihaler 9 PK -1
B24 mexanizmini planlagdirir | (en azi 5 modul Gizre 12 zaman gargivasinds Uzrs hallerin PK-2
Layiha | vaicra edir kompetensiyada) tzro planlagdirmag va planlagdinimasi, PK-3
tacriibasi praktiki bacanqlar tzrs icra | tamamlamag; icrasi ve test PK-4
Layihanin naticalarinin edilocsk layihslerin segimi; | - Layihs (izre praktiki edilmasi PK~5
testini edir va tahvil verir | - Layihslerin icra hallerin tapiimasi va amsaliyyatlarin PK-6
mexanizminin icrasl, icras| Gzro PK-7
planiagdiriimas va icrasi; vardiglars.
- Layihslerin icra
naticalarinin testi va tahvil
verilmasi;
ASIIT- | Tacrlibaler
B0O Bu bélums aid olanlarin éyrenilmssi neaticasinds tehsil alan subbakalavr:
-gazanilmig nazeri biliklerin | -konkret ixtisas sahasinin | -nazeri sahads 35 |PK-1
tacrlibsler kegirilan toskili va idara olunmasi | alda etdiklari PK -2
ASIHT- mUessise!erde tatbiginin metodlarl.nl_, gaydalartni, biliklgri ) PK-3
B01/ mitaraqqi Usul va prinsiplerini ve onlarin praktuk.aya tatbiq | PK-4
BO2/ metodlarini. praktiki aprobasiyasini. etrqeyl, qn_larln PK -5
B03 natlcel_erml' ) PK-6
istehsalat Umu'mllesdlrmeyl PK-7
tecriibesi- Ve sistemies-
17213 dirmak
vardiglerina

ASI-IT-B01 / BO2 Istehsalat tecribesi -1 ve 2 tehsil miassisasinin laboratoriya goraiti nezsrs alinmagla
praktiki laboratoriya dersleri ilo svaz edils biler.

Kreditlarin imumi cemi:
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3.3.

3.4.

3.5.

030214 “Avtomatika sistemlsrinin istismar” ixtisasinin tehsil programini manimsamak
Gclin ayrilan imumi heftslar -143-dir,
o climledan:

- nazari telim Gc¢ilin 80;

- imtahan sessiyalari G¢ln 13.5;

- tecrubaler tgln 24;

- tatillor iglin 23;

- yekun dovlst attestasiyasi liciin 2.5;

030214 “Avtomatika sistemlsrinin istisman” ixtisasi Gzre tehsil programt asagidaki
tadris-metodiki senadlar ssasinda hayata kegcirilmalidir:

- nUmunavi tadris plani;

- isci tedris plant;

- istehsalat tacrubalearinin keciriimasing, telobalorin yekun dévlet attestasiyasina
dair metodik gostarigler;

- modul va fann programlari;

- modul va fanler Uizrs isci-tadris programlari;

- modul va fonlor lzre tapsiriglarin yerina yetirilmasinin cedvali;

- dearsliklar, syani vasitaler, teklif olunan adabiyyatin siyahisi;

- nazari va praktiki maggslalarin plani,

- modul ve fennin dyranilmasi ile bagh tévsiyaler;

- laborator ve grafik iglerin yerina yetiriimasins, istehsalat tacriibalerinin yekunlar
barads hesabatlarin hazirlanmasina dair metodiki tévsiysler.

“‘Avtomatika sistemlsrinin istismari” subbakalavr pese-ixtisas deracasi veran yilksak
pese tohsili pillesi Gzre tohsil programini hayata keciron pese tohsili misssissleri
asagidaki huquglara malikdirlar:

- telaba lg¢lin programda nazards tutulmus illik orta dars ylukd haddini ve talimin,
minimum mazmununu saxlamagla tshsil materialinin manimsanilmasine ayriimis
saatlarin hacmini modul bélumleri arasinda 5%, modul bélimleri daxilinds ise 20%-o
gadar dayismak;

- segma modullarin siyahisini, onlarin tadris ardiciligini, dars névlsri Gzre
saatlarin migdarini misyyen etmak;

- pess tohsili misssisaleri segma modullari mixtslif blokiar saklinda teklif eds
biler. Bu bloklara daxil olan modullar mimkin qeder muivafiq ixtisaslar tzre
subbakalavr programlarina istiqgameatlandirilmalidir;

- her semestrde nazari talim middsti (sonuncu semestr istisna olmagla) 15
heftadir;

- toahsil dévriinda telabanin macburi auditoriya darsleri bir gayda olaraq hesfteds
35 saata qadar muayyanlasdirilir.

U
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5.1.

52.

030214 “Avtomatika sistemlarinin istismari” ixtisasi lizra subbakalavr hazirhgini
hayata kegiran pesa tahsili miiassisasinin maddi-texniki bazasi va kadr

potensiali

Maddi-texniki baza:

- tehsil programini hayata kegiren pese tehsili miessisasi subbakalavr hazirligini
tomin eden maddi-texniki bazaya (emalatxanalar, kabinetler, laboratoriyalar, sinif
otaglari, idman zallar, kitabxana ve oxu zallar ve s.) malik olmalidir. Maddi-texniki
baza qlivveds olan ingaat normalarina, sanitar ve gigiyenik gaydalarina uydun
olmalidir.

Sinif otaqglar va kabinetlor:

Laboratoriyalar:

Kitabxana, internet sabakasins ¢ixisi olan oxucu zali

idman kompleksi

Avtomatika laboratoriyasi

Pnevmatika / hidravlika laboratoriyasi

Akt zali

Kadr potensial:
Pesa tohsili misssisasi mivafiq ixtisas lizre ali ve orta ixtisas tahsili olan kadrlarla ve

ya 5 ilden ¢ox pesakar amak tacriibasine malik orta tahsilli kadrlarla temin olunmalidir.
Pesa tohsili muessisalerinde tehsilveranloerin keyfiyyot gostericilerine agagidakilar
daxildir:

- 0z fealiyystlerinde innovativ telim, informasiya-kommunikasiya, muasir texnika,
yeni istehsal ve pedaqoji texnologiyalardan istifads etmali;

- tehsilverenler ali va ya orta ixtisas tehsilli olmagla yanasi misyyan istehsalat ve
pedaqoiji tacriibaya malik olmali;

- mutemadi olarag 6z bilik ve bacariglarini artirmaq G¢ln misyyan olunmus
milddetds ve qaydada ixtisasartirmadan kegmalidirlar.



6. Tadris prosesinin forma vae metodlan

6.1  Tedris formal tahsil formasinda hayata kegirilir. Tahsilalma formasi ayanidir.
030420 «Elektronika ve kommunikasiya sistemlarinin istismari» ixtisas Uzre telsbalerin
tahsili kredit sistemina uygunlasdinimis tadris plan va programlar ssasinda hsyata
kegirilir.

6.2. Tadris prosesinds miixtslif tadris-telim metodlarindan istifade olunur (nazari, praktiki,
laborator masg@alaleri va s.). Bununla yanasi tshsil alanlarin yaradici fealiyystine imkan
veron, tadgiqatciliq bacarnglarint stimullagdiran yanasmalara genis yer ayriimalidir.
Yeni pedaqoji texnologiyalari va muasir interaktiv talim metodlarini aks etdiren ders-
ekskursiya, ders-yaris, ders-mizakire, dars-disput kimi qeyri-standart tadris
yanasmalarindan istifadeys Ustlinliik verilmali, talim prosesinin c¢evikliyini tomin edsn
mixtslif is formalarindan (kollektiv is, qruplarla is, citlerle ig, fordi ig) istifads
olunmalidir. Talim prosesinde dialoga, mantiqi va tanqidi tafekkiri inkisaf etdiren,
yaradici fealiyyste asaslanan faal ve interaktiv metodlardan istifade edilmalidir. Tadris
prosesinde hamginin SOT (Seriste Osasli Tadris) ve layihe metodlarindan da aktiv
istifada edilmalidir.

SOT (Seriste Bsasl Tadris) Metodu: ‘

(1) Muasllim tekce tehsilveran olaraq deyil ham da fasilitator rolunu, telsbsler isa
sarbast sokilde dyranan tahsilalan rolunu yerina yetirir. Nazari derslor tgin optimal
sinf dlglisti 20 talabs, tocriibe darsi tgln 10 telebe ve kompetensiya tocribaesi
tcun kicik grup (2 ~ 5 taleba) toskil edir.

(2) Nezari darsler Gglin tshsilveran muihazire, sual-cavab, proyektorundan istifade
etmaokle tagdimat, miizakire metodu va diger tsullardan istifade edarak talabslere
dersi tadris eda biler.

(3) Musllimler talebalers darsi tadris etdikleri zaman, yarimil arzinds bir serigteys ve
ya alt-seristoya aid movzularin tedrisinde "blok sistemi"ni tetbiq eds bilarlor.
Telabsler seriste izre mdévzusularn bitirdikden sonra npvbati "blok" sistemina kega
bilerlar. Bu sistem tslebalere nisbatan boylk bir seristeleri samarali sakilds ve
ugurla slde etmasina imkan verir.

Layihs Metodu

(1) Sinifde talabaler 2 ~ 5 talebadan ibarst kigik gruplara bélinir ve yerins yetiriimasi
ucun tapsiriglar miayysn edilir. Proses, rol tayinati ve cedval da daxil olmagla
layiha planini hazirlanir. Lazimi materiallarn hazirlanir.

(2) Proses zamani muisllimin neazarsti altinda pese tohsili miassisssinin
avadanliglari, alstleri ve vasitslerinden istifade edilir. Talsbalar layihanin
neticesine dair teqdimati diger tslebalers teqdim edir. Qiymatlandirma
meyarlarina goére layihanin naticasini muisllim qiymatlondirir. Layihsays aid
musyyan isleri va naticaleri tehsil musssisasinin mahsul sargisinda nimayis
etdirilir.

At



7. Yekun dovlet attestasiyasina qoyulan tslsblar va giymatlendirms

7.1.

7.2.

7.3.

Talabalerin giymstlendirilmasi Azerbaycan Respublikasinin Tahsil Nazirliyinin KQ-06
nomrali gerart ile tesdig olunmus “Pess tahsili pillasinds tehsilalanlarin attestasiyasinin
apariimasi Qaydasi” senadinds geyd olunmus formada hayata kegirilir. Subbakalavriat
saviyyasinde ixtisaslar Uzrs tehsil programlari tahsilalanlarin dévlst attestasiyasi ilo
yekunlagir.

Tadris planinin butin sertlerini yerine yetirmis, o cumiladen nazerdse tutulmus
attestasiyalardan mivsffeq giymat almis teleba Ugilin tehsil muddstinds slde etdiyi
naticalere uygun olaraq mumi orta miveffeqiyyst gdstericisi (JOMG) hesablanir.
UOMG tolsbaenin tehsil programini manimsema saviyyasinin gostericisidir va diploma
olaveye daxil edilir. UOMG modulffanler iizre toplanan ballarin hemin modul/fenns
gore qazanilan kreditlers hasilleri cemlerinin tedris planinda nazerds tutulan mavafiq
kreditlorin cemina olan nisbati kimi miayyanlasdirilir:

b1+k1*+b2k2*+b3k3*+... +bnkn™
k1+k2+k3+... +kn

UOMG

b1,b2,...,bn - talabanin modullar (fenn) Gzre y13digi ballar

k1,k2,...,kn - modullara tadris planinda nazards tutulan muvafiq kreditler

k1*, k2*,..., k3* - modullar Gzre qazaniimis kreditler (agar telebs imtahandan muveffeq
qiymat almazsa o, krediti qgazanmamis hesab edilir ve bu emsal «0» sifr olur)

Subbakalavriat saviyyasinde talebelerin topladigi kreditlerin sayr 180 olmalidir.
Ixtisaslar Uizre tehsil programlarinda nszerds tutulmus kreditleri toplayan telebs hamin
programi meanimsemis hesab edilir. Pesa tshsili muassiselerinds subbakalavriat
saviyyasina uygun yiksak pese tohsili programi tizre tadris planint tam yerina yetirmis
soxslare yekun Doviet Attestasiya Komissiyasinin garari asasinda “subbakalavr” pese-
ixtisas deracasi verilir.





